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1 Struktury pina

Cislo Signal Vystup/vstup | Funkce

pinu

1 - —

2 DTR Vystup Viysoka urover pri zapojené vaze
3 RXD Vstup Prijem udaju

4 TXD Vystup Vystup udaji

5 GND --- Uzemnéni

Zasuvka TCP0556-01-0201 (Hoshiden) je soucasti dodavky.

24
©
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2 Charakteristika rozhrani

1) Prenosova metoda: Réadovy prenos udaji, nevézany (Random
Access)

2) Rychlost prenosu: 1200/2400/4800 bps

3) Kod prenosu: kod ASCII, 8-bitovy

4) Uroveri signélu Na bézi EIA RS232C
Viysoka uroveri: Logicka hodnota ,0” od +5 do
+15V
Nizka uroven: Logicka hodnota ,,1” od —5 do —
15V

5) Charakteristika jednoho slova: |8-bitové slovo na béazi standardniho kodu
ASCII, 1 start bit, 2 stop bity, schazi bit parity

6) Bit parity: schazi

LSB MSE

PR R e Ry e e B SRR e el e S R T o R+ e R
n 1 H =

Logicky Udsj 1"

ES-&E@?BQ]DH

T e ] LL

Start bit Stop bit

Logicky Odsj 0"
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3 Vystup udaji: Pfenos udajt
3.1 Formaty prenosu udaju

Pro vahy EW/EG je mozno nastavenim funkce ,A PrF” volit jeden ze ftfi nize
uvedenych formatd. Viz stranky 6 a 9 instrukce obsluhy vah EW/EG.

6-pozi¢ni format udaju slozeny ze 14 znaku, CR = ODH, LF = OAH.

Poznamka: V modelech série EW/EG je funkce ,,9.Ai” nastavena jako ,,0”, a
funkce ,,A.PrF” jako ,,1”. Jinymi slovy: v pfipadé zapnuti pomocného ukazatele
neni pfenos mozny.

Funkce A. PrF ,1”

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

P1| D1 iD2:{D3;D4iD5;D6 ;D7 | UT}|U2|ST|{S2|CRILF

1. Standardni format jako vySe v bodé 1., avdak pomocné zobrazeni je rovnéz
prenaseno z vah série EW/EG. Format slozen z 14 znaku, CR = ODH, LF = OAH.

Funkce A. PrF ,2”

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

P1 D1§ ng D3§ D4§ D5§ Dsg D7 U1§ U2 315 S2 CRQ LF

2. Format EN se znakem ,/” pfed posledni pozici na pomocném ukazateli vah série
EW/EG. V pfipadé, kdyz je funkce ,9. Ai” nastavena jako ,0” a funkce ,A. PrF”
jako ,1”, k pfenosu dochazi tak jako v bodé 1. Format se sklada z 15 znak(, CR
= ODH, LF = OAH.

Funkce A. PrF ,3”

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

P1|D1:D2:D3:D4:D5:D6;D7:D8| U1:U2|S1:S2|CR:LF

EW-A01-SB-cz-9910 5




3.2 Polarizace

P1 - 1-pozi¢ni

P1 Kéd Obsah

+ 2BH Udaje se rovnaji nule nebo jsou kladné
- 2DH Udaje jsou zéporné

sp 20H Udaje se rovnaji nule nebo jsou kladné
3.3 Udaje

D1 az D7, 7 znakl v 6-pozi¢nim formatu, viz vySe bod 1.
D1 az D8, 8 znaku s pfenosem pomocného ukazatele v souladu se standardem EN.

D* Kod Obsah

0~9 30H~39H | Udaje od 0 az do 9 (max. 6 znak(i ve formatu 6-pozicnim)
(max. 7 znaku s pomocnym ukazatelem)

(max. 7 znaku s pomocnym ukazatelem a ve
formatu EN)

o 2EH Desetinna Carka, pozice neni obsazena. V jednom pripadé
se na poslednim misté misto desetinné ¢arky prenasi
mezera.

SP 20H Mezera, 0 na zacatku je ukryta

/ 2FH K nastaveni dojde v pribéhu nastavovani formatu EN a

pomocného ukazatele pred posledni pozici.

3.4 Jednotky

U1, U2 = 2 znaky na bazi kédu ASCII

u1 U2 Obsah Symbol
sp | G gram g
T karat ct
L B libra Ib
Z unce oz
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3.5 Status udaju

S2 =1 znak

S2 Kéd Obsah

S 53H Udaje jsou stabilni

u 55H Udaje jsou nestabilni (koliséni zobrazeni)

E 45H Chybné udaje, kromé udaje S2 jsou vSechny udaje
neddvéryhodné. Vaha ukazuje symbol o- Err, u-Err.

sp 20H Status neni blize ur¢en

4 Instrukce umoznujici dalkové fizeni

Existuje moznost fizeni vahy pomoci vnéjSich zafizeni pfi pouziti rozhrani PR-1 a
instrukce pfenosu . Timto zpUsobem Ize dalkové Fidit:

1.
2.

tarovani
nastaveni kontroly vystupu.

4.1 Proces prenosu

1)

2)

Instrukce pro dalkové Fizeni vahy pochazi z vnéjSiho zafizeni. Pfenos instrukce
neni zavisly na dobé vystupu udaju vahou, nebot systém je pIné duplexni.

V pfipadé, kdyz byla instrukce vahou pravidelné pfijata, vysSle vaha pfislusné
potvrzeni (ACK, kéd O06H). V pfipadé, kdyz instrukce nebyla vahou pfijata
pravidelné, vySle vaha rovnéz pfislusnou informaci (NCK, kéd 15H).

V pfipadé, kdyz se vaha nachazi v normalnim rezimu zobrazovani, jsou
oznameni ,ACK” a ,NCK” generovana v prubéhu 1 sekundy po vyslani instrukce.

V pfipadé, kdyz se vaha nachazi vrezimu aplikace vahy, jako nastaveni
jednotky, rozhodujici hodnoty, parametrt funkce nebo kalibrace, jsou oznameni
LACK” a ,NCK” generovana po ukonceni aplikace vahy. Nikdy nelze vysilat dalSi
instrukci, pokud neni registrovana odpovéd ,ACK” nebo ,NCK”.

EW-A01-SB-cz-9910 7




4.2 Format zavedeni instrukci
Sklada se ze 4 znaku, CR = ODH, LF = OAH

1 2 3 4

C1 Cc2 CR LF

=w s

4.3 Vnéjsi instrukce tarovani

c1 c2 Kod Obsah

T sp 54H | 20H |Instrukce térovani

4.4 Nastaveni kontroly vystupu udaju

C1:C2 Kod Obsah
0i0 4FH | 30H |Bez vystupu tdaju (nastaveni instrukci je dostupné)
0 i 1 4FH | 31H |Kontinuélni vystup tdaji
0 2 4FH | 32H |Kontinualni vystup stabilnich hodnot (bez vystupu
nestabilnich hodnot)
0 : 3| 4FH | 33H |Vystup udajii po kazdém zmacknuti tladitka ,P”
0 4 4FH | 34H |Automaticky vystup Udaji
05| 4FH | 35H |Vystup stabilnich hodnot (bez vystupu nestabilnich
| i hodnot)
0: 6 4FH | 36H | Vystup stabilnich hodnot (kontinuéini vystup
i i nestabilnich hodnot)
07 4FH | 37H |Vystup udaji, kdyZ se tdaje stabilizuji po zmacknuti
g g tlacitka ,P”
0!8 | 4FH | 38H |Okamzity vystup dajti
0! 9 4FH | 39H | Vystup tdaji po stabilizaci
Poznamky:

* kontrola vystupu udajlii pomoci instrukce ,00~07” a nastaveni funkce vahy maji
podobny ucinek.

** Funkce ,,08 a 09” jsou specifické pro instrukce INPUT COMMAND.
Kdyz byla provedena instrukce zrozsahu ,00~09", pak status této instrukce je

aktivni az do momentu vstupu dalSi instrukce. V pfipadé, kdyZz se vaha vypne,
kontrolni systém nastavovanych Udaju se vraci k plivodnim nastavenim.
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5 Nastaveni funkci vahy

Pomoci nastaveni funkci vahy je mozno volit kontrolu vystupu udajd, rychlost
pfenosu a format vytisku. Obsah je uveden v tabulce (viz nize). Jaké nastaveni je
tfeba volit dle pouziti vahy, je uvedeno v instrukci obsluhy.

*1 Interval vystupu Udaju pfi kontinualnim pfenosu se pohybuje mezi 0,1 a 1 s,
v zavislosti na podminkach vazeni a nastaveni funkci.

Kontrola vystupu 5 O 0 | Zadné hodnoty nejsou pfenédseny
udaju 5. O+ | Kontinualni fadovy vystup. *1
[ nor 2 | Radovy vystup pouze stabilnich hodnot
[ Or 3 | Pfenos pomoci instrukce zadané z tiskarny
= 0y | Automaticky prenos pouze v prubéhu zatéZovani vahy
5 nr 5 | Pfenos pouze stabilnich hodnot
[ nr g | Prenos stabilnich hodnot, pro ostatni hodnoty radovy
vystup
5. 0C 7+ | Stabilni hodnota pomoci instrukce zadané z tiskarny
Rychlost prenosu 10l 1200 bps
1Ol 2 2400 bps
1oLb 3 4800 bps
Jednotka vahy 856t ! Pouze ,g”
BSEE ¢ Moznost prepojeni g/ct
B5tt 3 Moznost pfepojeni g/oz (Ib)
B5EE M Moznost pfepojeni g/ct/oz (Ib)
Pomocny ukazatel |SR 1 O Bez pomocného ukazatele
SA1 Pomocny ukazatel je zapnut
Vytisk GLP OoLP 0 | Bez prenosu pro tisk GLP
ooLe ! | Pfenos GLP je zapnut
Format pro AP-F Bez prenosu pro pomocny ukazatel
pomocny ukazatel*™ |RP-F 2 | Standardni format pro pomocny ukazatel
AP-F 3 Format EN s lomitkem ,/” pfed posledni pozici pro
pomocny ukazatel. Priklad 200.00/5

* Nastaveni od vyrobce

** Formaty pro pomocny ukazatel jsou zapojeny tehdy, kdyz vypina€ blokady se
nachazi v pozici OFF (je odblokovan). V pfipadé, kdyz je vypina€ v pozici ON,
funkce se nezobrazi, i kdyz se chova stejné, jako kdyby byla odblokovana.
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6 Priklad: Spojeni vahy s poéitacem

PC-9801 (NEC)

10

Computer
DB 25P

XD
RXD
GND
DCD

RTS
CT1S
DSR
DTR

3 |RXD Vaha
4 XD DIN 5P
5 |GND

1

2 DTR

O a0 INN|JWIDN
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